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HAKKIMIZDA

43 yili askin talasl imalat ve iiretim tecriibesine sahip olan Akim Metal, Tuzla-istanbul'daki yerleskesinde beyaz esya,
otomotiv, savunma sanayi, havacilik ve endustriyel motor sektérlerine metal isleme ve metal enjeksiyon ile parga
imalati yapmaktadir. 2011 yiinda Sanayi Bakanligi onayli AR-GE Merkezini de kuran Akim Metal, 2012 yilindan
itibaren Turk Endistrisinin ihtiyaci olan ve disa bagimliigi azaltacak trtnler dretmek tzere yatinmlarini hiziandirmaya
baslamistir. Misteri odakli calisan, kalite, maliyet ve zamaninda teslimat prensiplerini benimseyen firmamiz, 2014 yili
itibari ile AR-GE merkezinde SMB markasiyla tretmis oldugu drtnleri yerli ve yabanci pazarlarda son kullanicilarin
hizmetine sunmaya baslamistir. Son kullaniciya hitap eden dirinlerin baginda; endistriyel uygulamalarda ve savunma

sanayinde kullanilan genis dretim cesitliligi ile ylksek katma deger sadlayan servo motorlar ve servo sirtcdler

gelmektedir. Dinya capindaki seckin misterileri ile Turk endstrisinde hakli bir tine sahip olan Akim Metal , IATF

16949, ISO 14001, ISO9001 kalite belgelerine sahiptir.
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HAYATINIZA

i HAREKET
KATIN

SM serisi endiistriyel servo matorlar fabrika ici atomasyondan 6zel makine iiretimine, talasl imalat makinelerinden robotige birgok farkli
uygulama alaninda kullanilmaktadir. Diistk vuruntu momenti ve diisik moment dalgalanmasi sayesinde hassas konumlama gerektiren
uygulamalarda yiiksek dogruluk saglamaktadir. 60 gévde 200\W'dan, 130 gévde 2k\W'a kadar 12 farkli glic seviyesinde motor secenekleri
bulunmaktadir. Frenli versiyona ihtiyag duyulan uygulamalar icin fren opsiyonu saglanabilmektedir. ihtiyag duyulan uygulamalar icin fren
opsiyonu ile birlikte BiSS/SSI (mutlak) ve artinmli enkoder alternatifleri sunulmaktadir. Kompakt yapisi sayesinde bilyiik makineler veya
sinirl alani bulunan makineler icin esnek bir ¢6zim sunar.

OZELLIKLER UYGULAMA ALANLARI

* Yerli ve 6zgiin tasarim * CNC tezgahlar

* Frenli versiyon alternatifleri * Sac isleme makineleri

* BiSS/SSI (mutlak) ve artinmli enkoder secenekleri e Tibbi cihazlar

* Diistik vuruntu momenti ve diisiik moment dalgalanmasi * Paketleme makineleri

* 7/24 uygulamalarda yiiksek performans * Tekstil makineleri

* Diistik enerji tiiketimi * Robotik sistemler

* Farkli suriictilerde kullanima uygun * Mermer, ahsap vb. isleme makineleri

* 200W - 2kW 12 farkli giig seviyesi




SM SERISI SERVO MOTORLAR

Hayatiniza Hareket Katin

SM X X XX B
Gévde Boyutu DC Bara Gerilimi Cikig Glcu
gg gg mm - 040: 400 WY Fren
i -eumm . 055: 550 : i
Seri Adi 10° 100 mm Encoder Tipi 075 750 W BO: Frensiz
: 1: Artinmli : B1: Frenli
13: 130 mm . 100: 1000 W
2: BISS/SSI 150: 1500 W
200: 2000 W
ENKODER OZELLIKLERI
- Besleme Gerilimi Maks. Elektriksel Frekans Galisma Sicakligi Gozundrluk
Enkoder Tipi (VDC) (kHz) (bit)
1: Artirimli 4,75 - 5 >200 -20 ...+85 <10000 13
2: BISS / SSI 4,75 - 5 >200 -20 ...+85 <10000 17 - 21



SM06-DX-020BX

0,000
D 14hé-0011

Olgaler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI

PARAMETRELER BIRIM SM06-DX-020BX “A” (mm)  “B” (mm) “A” (mm)  “B" (mm)
DC Bara Gerilimi V 310 1611 1311 1881 158.1
Anma Giicii W 200
Anma Momenti Nm 0,64
Anma Akimi A 1,3
Anma Hizi rpm 3000
iy Maks. Moment Nm 1,92
=
@ | Maks. Akim A 3.9
Maks. Hiz rpm 5000
Verim % 90,1
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,245
Elektriksel Zaman Sabiti ms 2,067
Koruma Sinifi - [P65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,49
L
£ | Gerilim Sabiti V/krpm 43,53
o
% Direng ohm 4,76
—
= | Endiktans mH 9,84
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 0,21
= | Avalet Momenti (Frenli) kg.cm? 0225 A
§ ! , - Maks Calisma Aralii
§ Agirlik (Frensiz) kg 1,33 :
Agurlik (Frenli) kg 1,62 e
Statik Tork (Minimum) Wi 2 1
©8 1 Siirekli Galigma Araligi
= | Caligma Gerilimi V 24+%10 o
(W) 04
£ | Gig Tiketimi (20°C) W 11,24%7
o Hiz [rpm]
Elektriksel Yalitim - F 1000 00 20

SM06-D1-02080 200W 220V AC Servo Motor - Artinmli Enkoder
SM06-D1-02081 200W 220V AC Servo Motor — Artirimli Enkoder-Frenli
SM06-D2-020B0 200W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder
SM06-D2-02081 200W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi IP65'dir.




SM06-DX-040BX

0,000
D 14h6-0011

+0,30
20 0,00

Olgaler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI

PARAMETRELER BIRIM - “A” (mm) “B" (mm) “A” (mm) “B" (mm)
DC Bara Gerilimi V 310 1914 156.4 227.4 192.4
Anma Giicii W 400
Anma Momenti Nm 1,27
Anma Akimi A 2,7
Anma Hizi rpm 3000
T Maks. Moment Nm 3,81
=
& | Maks. Akim A 8,1
Maks. Hiz rpm 5000
Verim % 90,5
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,186
Elektriksel Zaman Sabiti ms 2,83
Koruma Sinifi - [P65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,48
L
€| Gerilim Sabiti V/krpm 45,8
(o
C Direng ohm 3
i
=1 Endiktans mH 8,5
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 0,26
~ Tork [Nm]
<§( Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 0,275 4y Maks Calisma Araligi
g Agilik (Frensiz) kg 1,54
Agurlik (Frenli) kg 1,83 25
Statik Tork (Minimum) Nm 2 1,: Sreki Caltgma Arali
= | Caligma Gerilimi v 24+%10 .
[N}
& | Gig Tiketimi (20°C) W 11,24%7
0 | Hez [rpm]
Elektriksel Yalitim - F oo e S0

SM06-D1-040B0 400W 220V AC Servo Motor - Artinmli Enkoder
SM06-D1-04081 400W 220V AC Servo Motor — Artirimli Enkoder-Frenli
SM06-D2-040B0 400W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder
SM06-D2-04081 400W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi [P65'dir.




SM06-DX-055BX

0,000
D 14hé-0011

+0,30
20 0,00

Olgaler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI

PARAMETRELER BIRIM SM06-DX-055BX “A” (mm)  “B" (mm) “A" (mm)  “B” (mm)
DC Bara Gerilimi Vv 310 190.1 160,1 217.1 187.1
Anma Giicil W 550
Anma Momenti Nm 1,75
Anma Akimi A 3.3
Anma Hizi rpm 3000
T Maks. Moment Nm 5,15
=
& | Maks. Akim A 9,9
Maks. Hiz rpm 5000
Verim % 90,41
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,19
Elektriksel Zaman Sabiti ms 2,974
Koruma Sinifi - |P65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,54
L
£ | Gerilim Sabiti V/krpm 46,98
o
C | Direng ohm 2,65
=
=1 Endiktans mH 7,88
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 0,35 Tork [Nm]
N ** 1 Maks Caligma Aralgi
<§( Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 0,365 :
g Adirlk (Frensiz) kg 216
Agurlik (Frenli) kg 2,45 s
Statik Tork (Minimum) Nm 2 Sk alima Ak
= | Calisma Gerilimi v 24£%10
[N} 1
& | Gig Tiketimi (20°C) W 11,2+%]
0 | Hz [rpm]
Elektriksel Yalitim - F o000 000 so00

SM06-D1-055B0 550W 220V AC Servo Motor - Artinmli Enkoder Siparige Ozel
SM06-D1-055B1 550W 220V AC Servo Motor — Artinimli Enkoder-Frenli Siparise Ozel
SM06-D2-055B0 550W 220V AC Servo Mator — BISS Enkoder Siparige Ozel
SM06-D2-055B1 550W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli Siparise Ozel

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi [P65'dir.




SM08-DX-040BX

+0,30
25 0,00

SO
8
SIS
S9
2
R
S

30-0.30,

Olgiler mm'dir

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI

PARAMETRELER BIRIM SM08-DX-040BX A (mm)  “B"(mm) | “A”(mm)  “B" (mm)
DC Bara Gerilimi Vv 310 157 4 122 4 1934
Anma Giicii W )
Anma Momenti Nm 1,27
Anma Akimi A 2,6
Anma Hizi rpm 3000
T Maks. Moment Nm 3,35
=
@ | Maks. Akim A 7.5
Maks. Hiz rpm 5000
Verim % 93
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,235
Elektriksel Zaman Sabiti ms 8,217
Koruma Sinifi - IP65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,49
(W)
L | Gerilim Sabiti V/krpm 42,1
o
% Direng ohm 1.2
= | Endiktans mH 9,86 e
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 0,77 ap ¢ WELS e AEY
AV
<EE Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 1,617 :
g Agirlik (Frensiz) kg 2,28
Agirlik (Frenli) kg 2,93 ’
. i 0 51 Sirekli Calisma Aralii
Statik Tork (Minimum) Nm 9+%5
= | Caligma Gerilimi v 24+%10 1
(W] 05
£ | Gig Tiketimi (20°C) W 17,62%7
5 Hiz [rpm]
Elektriksel Yalitim - H e o e

SM08-D1-040B0 400W 220V AC Servo Motor - Artinmli Enkoder Siparige Ozel
SM08-D1-0408B1 400W 220V AC Servo Motor — Artirimli Enkoder Siparise Ozel
SM08-D2-040B0 400W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder-File Siparige Ozel
SM08-D2-0408B1 400W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli Siparise Ozel

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi IP65dir.




SM08-DX-075BX

0,000
6-0.013

+0,30
25 0,00

+0,10
3,50 0,00

Qlgiiler mm’dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI

PARAMETRELER BIRIM SM08-DX-075BX A (mm) “B"(mm) | “A”(mm)  “B" (mm)
DC Bara Gerilimi V 310 176.4 1414 212.4 177.4
Anma Giici W 750
Anma Momenti g 2,39
Anma Akimi A 5
Anma Hizi rpm 3000
T Maks. Moment Nm 6,26
=
& | Maks. Akim A 15
Maks. Hiz rpm 5000
Verim % 92,5
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,203
Elektriksel Zaman Sabiti ms 8,634
Koruma Sinifi - IP65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,48
(W)
L | Gerilim Sabiti V/krpm 42
o
E Direng ohm 0,71
| Endiktans mH 6,13
. Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 1.1 T,\‘;l;kkg\‘g’ga@ma Arel
§: Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 1,2
g AGrlik (Frensiz) kg 2,95
Agurlik (Frenli) kg 3,6 ,
Statik Tork (Minimum) Nm 9+%5 ., | Sirekii Calisma Araly
= Galisma Gerilimi Vv 24+%10
£ | Gig Tiketimi (20°C) W 17,62+%7
. Hiz [rpm]
Elektriksel Yalitim - H .

SM08-D1-075B0 750W 220V AC Servo Motor - Artinmli Enkoder
SM08-D1-075B1 750W 220V AC Servo Motor — Artirimli Enkoder-Frenli
SM08-D2-07580 750W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder
SM08-D2-075B1 75W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi IP65dir.




SM08-DX-100BX

+0,30
25 000

+0,10
350 0,00

/7

X-X

Olgtler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI

PARAMETRELER BIRIM SM08-DX-100BX “A" (mm) “B" (mm) “A" (mm) “B" (mm)
DC Bara Gerilimi Vv 310 1914 156.4 227.4 192.4
Anma Giici W 1000
Anma Momenti Nm 3.18
Anma Akimi A 7
Anma Hizi rpm 3000
] Maks. Moment Nm 8,61
é Maks. Akim A 21
Maks. Hiz rpm 5000
Verim % 94
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,15
Elektriksel Zaman Sabiti ms 8,565
Koruma Sinifi - IP65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,457
§ Gerilim Sabiti V/krpm 44,3
% Direng ohm 0,418
= | Endiitans mH 3,58
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm?2 1,383 QT%EEEngma Aralii
é Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 1,483 :
g Agrlik (Frensiz) kg 3,4 E
Agurlik (Frenli) kg 4,05
Statik Tork (Minimum) Nm 9+%5 Stirekli Galigma Arali
= Caligma Gerilimi v 24=%10 .
£ | Gig Tiketimi [20°C) w 17,62+%7 e
Elektriksel Yalitim H

SM08-D1-100B0
SM08-D1-100B1
SM08-D2-100B0
SM08-D2-100B1

1000W 220V AC Servo Motor - Artirimli Enkoder
1000W 220V AC Servo Motor — Artinmli Enkoder -Frenli
1000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder

1000W 220V AC Servo Mator — BISS Enkoder — Frenli

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi [P65'dir.




SM10-DX-075BX

+0,30
0 0.00
30 000

Olgtiler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI
PARAMETRELER BIRIM “A"(mm)  “B” (mm) “A"(mm)  “B” (mm)
DC Bara Gerilimi V 310 193.1 158 1 2331 198.1
Anma Giicii W 750
Anma Momenti Nm 2,39
Anma Akimi A 4,9
Anma Hizi rpm 3000
T Maks. Moment Nm 6,7
=
& | Maks. Akim A 14,7
Maks. Hiz rpm 5000 ;_‘w
Verim % 92,2 ?
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,343 s F
Elektriksel Zaman Sabiti ms 6,129
o
Koruma Sinifi - [P65*
_ | Tork Sabiti Nm/A 0,48
L
€| Gerilim Sabiti V/krpm 43,6
o
C | Direng ohm 0,62
=
= | Endiktans mH 3,8
. . Tork [Nm]
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 2,21 » - Maks Calisma Aralig
hVq
<ZE Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 2,69 6
g Agilik (Frensiz) kg 3,95 :
Agurlik (Frenli) kg 5,05 g
Statik Tork (Minimum) \y 20 > 1 Siirekli Galigma Araligi
= | Caligma Gerilimi v 24+%10 '
(W]
£ | Gig Tiketimi (20°C) w 10,15+%7 D .
Elektriksel Yalitim H o . 0

SM10-D1-075B0 750W 220V AC Servo Motor - Artinmli Enkoder Siparise Ozel
SM10-D1-075B1 750W 220V AC Servo Motor — Artinmli Enkoder -Frenli Siparise Ozel

SM10-D2-0758B0 750W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder Siparige Ozel
SM10-D2-075B1 750W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli Siparise Ozel

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi IP65dir.




SM10-DX-100BX

0,000
0,013

0 0,00
30 000

Olgaler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI
PARAMETRELER BIRIM SM10-DX-100BX “A” (mm)  “B” (mm) “AT(mm) “B” (mm)
DC Bara Gerilimi Vv 310 202.1 157.1 2421 197.1
Anma Giici W 1000
Anma Momenti Nm 3.18
Anma Akimi A 6
Anma Hizi rpm 3000
] Maks. Moment Nm 9,5
é Maks. Akim A 18
Maks. Hiz rpm 5000 |
Verim % 93 ? |
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,318 &- j
Elektriksel Zaman Sabiti ms 6,466 & v
Koruma Sinifi - IP65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,53
§ Gerilim Sabiti V/krpm 48,5
% Direng ohm 0,58
= | Endiktans mH 3,75
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 2,69
= . ; 5 Tork [Nm]
e ——
S s
Agurlik (Frenli) kg 5,59 7
Statik Tork (Minimum) Nm 20
— | Caligma Gerilimi v 24%10 , | Sireki Gatgm Arag
& Giig Taketimi (20°C) W 10,15+%7 f
: | Hiz rpom]
Elektriksel Yalitim - H

SM10-D1-100B0 1000W 220V AC Servo Motor - Artirimli Enkoder
SM10-D1-100B1 1000W 220V AC Servo Motor — Artirimli Enkoder-Frenli

SM10-D2-100B0 1000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder
SM10-D2-100B1 1000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi [P65'dir.




SM10-DX-200BX

+0,30
0 0.00
30 000

Olgtiler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI
PARAMETRELER BIRIM “A" (mm) “B" (mm) “A" (mm) “B" (mm)
DC Bara Gerilimi Vv 310 2151 170.1 255,1 210,1
Anma Giicii W 2000
Anma Momenti Nm 6,37
Anma Akimi A 9,5
Anma Hizi rpm 3000
T Maks. Moment Nm 16,5
=
@ | Maks. Akim A 28,5
Maks. Hiz rpm 5000 ;_‘w
Verim % 91 ?
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,228 & ,
Elektriksel Zaman Sabiti ms 8,409
o
Koruma Sinifi - [P65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,61
L
€| Gerilim Sabiti V/kpm 55,6
o
C | Direng ohm 0,44
=
=1 Endiktans mH 3,7
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 3.8 Tork [Nm]
v 17 , Maks Calisma Araligi
<EE Atalet Momenti (Frenli] kg.cm? 3,83 i
g Agilik (Frensiz) kg 5,1
Agurlik (Frenli) kg 6,2 1
Statik Tork (Minimum) Nm 20 5 | Sireki Caligma Aralig
= | Calisma Gerilimi v 24=%10 :
L 3
& | Gig Tiketimi (20°C) W 10,15=%7 .
i | Hiz [rpom]
Elektriksel Yalitim - H o o o

SM10-D1-200B0 2000W 220V AC Servo Motor - Artinmli Enkoder Siparige Ozel
SM10-D1-20081 2000W 220V AC Servo Motor — Artinmli Enkoder -Frenli Siparise Ozel

SM10-D2-200B0 2000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder Siparige Ozel
SM10-D2-2008B1 2000W 220V AC Servo Mator — BISS Enkoder — Frenli Siparise Ozel

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi [P65'dir.




SM13-DX-100BX

Olgiiler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI
“A" (mm) “A" (mm)

DC Bara Gerilimi V 310 2014 146.4 2414 186,4

“B" (mm)

“B” (mm)

PARAMETRELER BiRIM

Anma Giici W 1000
Anma Momenti Nm 4,77
Anma Akimi A 55
Anma Hizi rpm 2000

T Maks. Moment Nm 11.8

=

@ | Maks. Akim A 16,5
Maks. Hiz rpm 2500
Verim % 92
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,378
Elektriksel Zaman Sabiti ms 12,615
Koruma Sinifi IP65*

| Tork Sabiti Nm/A 0,91

7]

A Gerilim Sabiti V/krpm 77,55

(am

C Direng ohm 0,65

=

| Endiktans mH 8,2
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 7,83

hd

?,: Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 8,31

g AGrlik (Frensiz) kg 5,7
Agirlik (Frenli) kg 6,8
Statik Tork (Minimum) Nm 20

= | Caligma Gerilimi Vv 24=%10

[N

& | Gig Tiketimi [20°C) W 10,15%7
Elektriksel Yalitim H

Tork [Nm]

, - Maks Calisma Araligi

Stirekli Galisma Araligi

Hiz [rpom]

1000 1500 2000

2500

SM13-D1-100B0
SM13-D1-100B1
SM13-D2-100B0
SM13-D2-100B1

1000W 220V AC Servo Motor - Artirimli Enkoder

1000W 220V AC Servo Motor — Artirimli Enkoder-Frenli

1000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder

1000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi IP65dir.

Siparige Ozel

Siparise Ozel

Siparige Ozel
Siparise Ozel




SM13-DX-150BX

Olgtler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI
PARAMETRELER BIRIM “A" (mm) “B" (mm) “A" (mm) “B” (mm)
DC Bara Gerilimi Vv 310 2114 156.4 251 4 196.4
Anma Giicii W 1500
Anma Momenti Nm AL
Anma Akimi A 8
Anma Hizi rpm 2000
i Maks. Moment Nm 18.6
é Maks. Akim A 24 =
Maks. Hiz rpm 2500
Verim % 93,5 :
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,389 L
Elektriksel Zaman Sabiti ms 12,473
Koruma Sinifi - IP65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,88
§ Gerilim Sabiti V/krpm 81,71
% Direng il 0,55
= | Endiitans mH 6,86
Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 9,72
é Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 10,2 T :
g Agirlik (Frensiz) kg 6.5 ; Maks Calisma Araligi
Agirlik (Frenli) kg 7.6 b
Statik Tork (Minimum) Nm 20 :
— | Caligma Gerilimi v 24=%10 » | elyme A0
E Glig Tiketimi (20°C) W 10,15+%7 :
Elektriksel Yalitim H zs‘ml-hz (rpm]

SM13-D1-150B0
SM13-D1-150B1

1500W 220V AC Servo Motor - Artirimli Enkoder
1500W 220V AC Servo Motor — Artinmli Enkoder-Frenli
1500W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder

1500W 220V AC Servo Mator — BISS Enkoder — Frenli

SM13-D2-150B0
SM13-D2-150B1

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi [P65'dir.




SM13-DX-200BX

Olgiiler mm'dir.

MOTOR OZELLIKLERI FRENSIZ FRENLI
PARAMETRELER BIRIM “AY(mm) B (mm) “AY(mm) B (mm)
DC Bara Gerilimi V 310 219.4 164.4 259.4 2044
Anma Giici W 2000
Anma Momenti Nm 9,55
Anma Akimi A 10,8
Anma Hizi rpm 2000
T Maks. Moment Nm 23,4
=
@ | Maks. Akim A 318
Maks. Hiz rpm 2500
Verim % 92,5 _
Mekanik Zaman Sabiti ms 0,31 W
Elektriksel Zaman Sabiti ms 11,86
Koruma Sinifi - IP65*
| Tork Sabiti Nm/A 0,93
(W)
§ Gerilim Sabiti V/krpm 71,39
o
C Direng ohm 0,35
-
| Endiktans mH 415
o Atalet Momenti (Frensiz) kg.cm? 11,23 Tork [N
?,: Atalet Momenti (Frenli) kg.cm? 1,71 o | Maks CGaligma Aralig
g AGirlik (Frensiz) kg 7.2
Agirlik (Frenli) kg 8,3 =
Statik Tork (Minimum) Nm 20 1 Siirekli Galigma Araligs
= | Caligma Gerilimi Vv 24=%10
[N
& | Gig Tiketimi [20°C) W 10,15%7 3
A Hiz [rpm]
Elektriksel Yalitim H

SM13-D1-200B0 2000W 220V AC Servo Motor - Artirimli Enkoder Siparise Ozel
SM13-D1-20081 2000W 220V AC Servo Motor — Artinmli Enkoder-Frenli Siparise Ozel

SM13-D2-200B0 2000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder Siparise Ozel
SM13-D2-20081 2000W 220V AC Servo Motor — BISS Enkoder — Frenli Siparise Ozel

* Uygun konnektor ve kege kullanildiginda koruma seviyesi IP65dir.
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CENENE RRNEND
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B SMB servo siiriicii sistemleri farkli miisterilerin gesitli uygulama tezgahlarinin gereksinimleri igin gelistirilmis, her yerde bulunan entegre
servo sistemleridir. Ayrica kazang ayarlamasi, diizgiin motor galismasi ve yazilim analizi / izleme islevi dahil SMB serisinin diger dzellikleri,
cok cesitli endustriyel otomasyon uygulamalari igin yliksek hizli ve yiksek hassasiyetli hareket kontrolii saglar.

OZELLIKLER

* Yiksek hassasiyetli kontrol * Elektronik ayarlanabilen digli orani
* Yiiksek hizl motorlarda 5000 rpm ve %300°e kadar asin y(k kabiliyeti « MODBUS, Canopen, EtherCAT Haberlesme Protokolii
* 17-21 bit BiSS/SSI mutlak ve 13 bit artinmli enkoder . : ,

* Parametre ayarlar igin grafik arayuz

* Open-Collector ve Line Driver pulse girisleri o _ “
* Gelismis otomatik kazang ayarlama arayiz(i

* Tork, hiz ve pozisyon kontrol modlarinda galigabilme
* Gercek zamanli sistem takibi icin osiloskop ekrani

* Farkli sistemlerde kolay entegrasyon islemleri igin otomatik

* PC yazilimi, dahili tus takimi ve display ile kolay devreye alma

kazang ayarlama islevi

« Algak gegiren ve notch filtre * Genis Hata Algilama Kabiliyeti ve Giivenli Durdurma

18



GELISMIS OTOMATIK KAZANG AYARLAMA iSLEVI @

© D W+ Dbt 20} - 0 x

N Dew  femeam  Gogw PeweewPicbiaw Pencew  lpete Swee -®x
Somome agem | o] 8L @R L) 0 on e e S s 415
| e Tond o v e Ao | O @ e T o ) e wnanens @
§ R ] —- —
s W v e
2 t:;:-:;: i T
; v “Tem
3 I - . ) )
e o % Otomatik kazang ayarlama islevi (Autotun-
i ; i~ A ning) ile sistemlerinizi daha verimli ve uzun

omiirlu olacak sekilde calistirabilirsiniz.

(A )
N o Oturma
— g e \ N 1 1
I / - :Zamam:"‘
I 1
I 1
I 1
] 1
\ 1
I 1
Y 1
L W N i
ZV
Stiricti kazang parametrelerinin yazilim tizerinden otomatik olarak ayarlan- aman
masi saglanir. b -
Gelismis ayarlama islevi ile hem mekaniksel hem de elektriksel paramet- v
reler kullanilan sisteme gére kolay ve hizli sekilde ayarlanir. J ;

e
1 Oturma
u Zamani
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17/21 BIT BiSS/SSI MUTLAK VE 13 BIT ARTIRIMLI ENKODER

bulunmaktadir.

KOLAY DEVREYE ALMA

S 0 N B

PC yazilimi, dahili tus takimi ve display ile sistemlerinizi
kolay ve hizli devreye alabilirsiniz.

20
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17/21 bit BiSS/SSI mutlak ve 13 bit artinmli enkoder destegi



KULLANICI DOSTU YAZILIM @

Cavindy (mwmg
Cihaz Bilgisi Sen
SMB Digik Gl Servo Striclmi v
Modal
. SUBLP-TS v
1. ?urucu lle H.aberle§me Saglayan — .
Baglanti Fonksiyonlari
Yazh o] 1119
: - i N vio. 1 L PID
e Sisteme bagh siriciler algilanir ve sirici : = =
tipi kullaniciya bildirilir. Mg £ oo | i i =
Baglan -
B silwiiols e igom yapablimek igin ballants chrarsndan cewimic gewimdy baflardamnk Bogh Chadan B
Qervkh tghem yagelobibe %&uuwa—a baflardarnk covemsg —
e e s kb b shmabil, : 2 o
l. OV8 Mocom - [Loter Agartan] z - o X
© Dine  Giiwien  Awje  PandieFodsyoss  Pusee  Seqeedle Yl -8 X
sorsope St 7] 10 D | @ (@) D €3 Aok Syl Bl Sevimind 0%
=~ Rl A N ©) .
i ¥ ern Mcrsegm ([ meer | imemenn  |[cemssems | 2. Motorlarin Parametrik Kontrol
g Aavin ) Vam o | Tork Sab NnvA) || Maksmum e Enicoder Tum F k . |
bl T R . onksiyonlari
Ry 0oy ®  Oome sesin(sger Moo Fren Baslongs; Toss e
(I =E s ([ | .
3 {é&l—-c o Mator A3 | ShpOA Sapm 1 Noveesl Gug (W) Hasodegme Tur
wl T ."'"“"',__h,,__ s e v j—awnE—| || L a8
; el 11 [Ty ye— !'-'0;:“!, Plamstedpss: s bavee  Kullanici, k’ﬁy|tl|_plan motorlarin parametrelerini
3 - it sl e Fabaimontt || Yo | I bu sayfadan gérebilir.
| R T, e
2as [ | [ — | V
] | | e Ayrica farkli marka bir motor kullanildiginda,
Rt e B | Rl yine bu sayfa lizerinden motor parametreleri
|Z L | [====n L.
Maksirusm Ak ayarlanabilir.
Arnas)
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KULLANICI DOSTU YAZILIM (r«

D

\

B et R B L
'r..,ﬂ—.,-.'. Lo [+] L T b L L < ]
e ——i— e S -
3. Otomatik Kazang Ayarlama Islevi ] e =
= e z

! - — —
* Arayliz Gizerinden Otomatik kazang ayarlama islevi
(Autotunning) ile sistemin elektriksel ve mekaniksel
parametreleri, kontrol kazang parametreleri hesaplanir.
Hesaplanan parametreler sayfada gozlemlenir.
0 58 Mot « [l By - 0O x
L e L T e o ) -8 x

e e e W SRR 4. Alarm Bildirimleri
- @ ) o . Ot Sy OO RAM QO DU A8 L) Al Loy ALDDH Age ddewm =

T = L

e Sistemde meydana gelen hatalar alarm
bildirim sayfasi ile gézlenebilir.

* Kullanici meydana gelen hatalarin agiklama-
larini ve hatalarin ortadan kaldiriimasina
yonelik ¢céziimleri gorebilir.

e Ayrica meydana gelen hatalarin sifirlanmasi
yine araylz tzerinden gergeklestirilebilir.

22



KULLANICI DOSTU YAZILIM

5. Alarm Gegmisi
Gorlntilemesi

* Sistemin galisma siresi boyunca gelen hatalarin kaydi
tutularak kullaniciya gegcmise yonelik hatalarin bildiriimesi
saglanir.

B W8 M g Aoy G)
B Coun  Commim  Miier  PawmedeFostoyore  Dercww  Segumite Ve

@
D

® Alarm Gegmigi lletigion Kutusu x

Sarcuope otien 15 50 H1ED | 6 () D € Aok lephions Bheam Gisirtiniond AP
j |';é,ﬁ 173 Sy Ot (3) . ton Tt Wste o g
L [ o T ———
L » “ertamte St . 7 o
' X = s . Spraan :
] Ml sl Bl el =
: e
i ,Mp--nn'a-u. et s Kok fursiien
1 . A by O et 4 =] : e = ;
- S . W———m_
CO T P i~ ST 2 : oapel
i e e b ok e e
- ™ 8w Ao ot ; _
— 2w srarsewrs o
. o At ok Gy D gt 3 O  Goyor sk Sope
. ]| VRS b
e
Rhatd LN Sty
. £ Y A e S -t o | -y - m~ e,
MR =
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6. Dijital ve Analog Girig/Cikis
Parametrelerinin Ayarlanmasi

e Ayarlanabilir dijital girig/cikis parametreleri
aclk kontak veya kapali kontak olacak sekilde bu
sayfa lzerinden diizenlenebilir.

 Ayrica slruclde daha dnceden ayarlanmis
dijital girig/cikis parametreleri gozlenebilir.



KULLANICI DOSTU YAZILIM

7. Durum Monitori

e Kullanici, sistem calisirken kritik parametreleri
durum monitéri sayfasi tizerinden gozlemleyebilir.

@ PN s Dy

@
D

B 58 Motion - [Duram Moniteed] - g X
® O G Mgl P Pewere  Segeeeble  Vardm

sscomtotn B | S DOD

B e S -8 %

e e (55 T | & Q) D O RS S

‘ DO P B DG cmenn mmma e ften W G by

i ] i ; =ESS 8. Sistem Parametrelerinin Grafiksel Olarak

l S Gergek Zamanli Kontroll

3 :

!

T * Osiloskop sayfasi kullanicilara dort kanalli

parametre takibi, trigger, cursor, x ve y ekseni

3 e icin yapilandirma seceneklerini sunar.
Yo : ‘ . ' B " » = » Kullanici bu sayede kritik parametreleri gercek

zamanli olarak géruntileyebilir.

=

e ¥ O S ¥ Dt v IE*_‘- :
: [alv] Lalv] smacsy ‘="—" -,
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KULLANICI DOSTU YAZILIM

9. Parametre Sayfasi

 Kullanici parametre sayfalari, siricu igin
temel, tork, hiz, pozisyon ve haberlesme olarak
gruplandinimistir.

e Kullanici bu sayede parametre ayari yapabilir
veya daha once ayarlanmis parametreleri
gorebilir.

B 948 Meton - [Surios - Sog Med Kartwal

L

Acngar ¥ Pencese o artem

 Swsctye Soffon [ 15 4850 1 & @ © €D Skl B ittt )

| CAS Pemcwrmns | Cabgra Kam

Gosr

LR L
B Tonn G b N Sk Tonenn  Sobion -

woien [ DD £ 3 DO HESAIN————
(L2 [

@
@

11. Aygit Yazihm Gincelleme
Islemi

e Siriicideki mevcut yazilim siirimii yerine, giincel olan

yazilim slrimiini uzaktan arayiiz ile USB baglantisi
izerinden sirticiiye yiiklenmesi gerceklestirilir.

- o x

-8 x
g b
A |
Jog Pat
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10. JOG Modunda Kontrol

 Arayiiz izerinden de gercgeklestirilebilen JOG
modu sayesinde motorun ayarlanan sabit hizda,
ileri ve geri yonde calismasi izlenir. Amaci

g6zlem yolu ile dogru ayar yapildiginin takibidir.

@ e W el O s -3
.’.’M
| @) Maninden Seg Soamyerion Tws |
Do 1€ v a2 St Srvsve 15 1B b —
Q) Vinb steprcen M - -




DUSUK GUCLU SERVO SURUCU OZELLIKLERI
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Gii¢ Kaynagi

Fren

Pozisyon
Kontrol
Modu

Hiz Kontrol
Modu

Tork Kontrol
Modu

Kontrol &
Haberlesme

Dijital
Girig/Cikig

Giivenli Koruma

Mekanik Olgiiler
& Sicaklik

Otomatik Ayar

Uriin Devreye Alma

Giig (W)

Faz-Gerilim

Giris Akimi (Arms)

Kontrol Giris Gerilimi (Vac)
Stirekli Cikis Akimi (Arms)
Cikis Gerilimi (Vrms)
Maks. Gikis Akimi (Arms)
Asin Yiiklenme (%)

24V Giri

Dahili Direng Q)

Pozisyon Komut Tipi
Maks. Girisi Frekansi
Elektronik Digli

Geri Besleme Kompanzasyonu (%)

Filtre

Hiz Komut Tipi
Hiz Kontrol Araligi
Filtre

Hiz Hassasiyeti

Tork Limiti

Tork Kontrol Komut Tipi
Filtre

Hiz Limiti

Kontrol Metodu

fe / (Elektriksel Frekans)
Enkoder Goziindrligi
Haberlesme

Girigler

Cikiglar

Koruma

Calisma Sicakligi (°C)
Sogutma

Dimensions (HXWxL) (mm)

Agirlik (kg)
Offline Autotunning

PC Arayiiz, ekran ve tug takimi ile kolay devreye alma

400 750 1000 1500
Tek / Ug Faz Ug Faz*
200 ~ 230 Vac, -15% ~ 10% 200 ~ 230 Vac, -15% ~ 10%
Ug Faz > 2,2 Ug Faz > 3,8 Ug Faz > 4,9 Ug Faz > 6,7
Tek Faz ->4,4 Tek Faz -->7,0 Tek Faz -->9,7 Tek Faz -->13,5
200 ~ 230 200 ~ 230 200 ~ 230 200 ~ 230
2,6 5,1 73 8,3
0-110 0-110 0-110 0-110
78 15,3 219 249
300% (5s)
Harici
40 (60 W) 40 (100 W)

Pulse & Direction, AB-phase
4 Mbps (Line Driver), 250 Kbps (Open Collector)
Elektronik Disli Desteklenmektedir
0-100
Algak Gegiren Filtre
Analog Hiz Komutu (=10V), Dahili Hiz Komutu
1:5000 rpm
Alcak Gegiren ve S-Curve Filtre
0ila %7100 yiik dalgalanmalarinda %0,1 (mutlak enkoder)‘den az

+ 10 glic dalgalanmasinda %0,1 (mutlak enkoder)'den az
0°Cila50° C ortam sicakliginda dalgalanma %0,1 (mutlak enkoder)'den az

Parametre ayari (izerinden veya analog girig
Analog Tork Komutu (=10V), Dahili Tork Komutu
Algak Gegiren Filtre
Parametre ayari iizerinden veya analog giris
Vektor Kontrol
0- 250 Hz 0-166,7 Hz
17/21 bit BiSS/SSI mutlak ve 13 bit artinmli enkoder
RS-232/RS-485(MODBUS RTU), USB, CANopen, EtherCAT
Servo Aktif, Alarm Sifirla, Ters Kontrol Komut Girigi, Etkin Tork Sinin, Etkin Hiz Sinin, Acil Durdur, Ters Kisitlama Limiti, lleri Kisitlama

Limiti, fleri JOG Girig(JOGU), Geri JOG Girig(JOGD), Hiz komutu secimi 0, Hiz komutu secimi 1, Tork komutu segimi 0, Sifir hiz kontrol

Servo Aktif, Servo Alarm Cikis, Elektromanyetik Fren, Servo Hazr, Sifir Hiz, Ulagilan Tork Limiti,
Asin Yiikleme Uyan Cikig, Hiz komutu segimi 0, Hiz komutu segimi 1, Tork komutu segimi 0, Sifir hiz kontrol

Asin Akim, Asin Gerilim, Kutunun Ortam Sicakiii, Distik Gerilim, Asin Yik, Asin Hiz, IPM Sicakligi, IPM Hatasi, Enkader
Hatasl, Fan Anizasi, Fren Anizas, Faz Kaybi, Mator Hatas, Eeprom Hatasl, Acil Durdur, WDT Sifirlama

0to 55
DC-FAN
175x65x170

*1500W siiriicl tek faz ile beslenildiginde Uk=%4, 16Arms olan bir hat reaktori ile kullaniimalidir.
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SERVO SURUCU DIS GORUNUS

Enerji Durum Isigi <

Servo siriiciiye enerji sa?landlglnda veya
enerjinin bosaltiimamig oldugu durumlarda led
aktif konumdadir.

200 ~ 230 Vac 3 Faz Besleme <
(L1, 12.13)

3 faz baglantist igin kullanilir.
200~230V AC Giig, 50/60Hz

200 ~ 230 Vac 1 Faz Besleme <
(L1C, L2C)

1 faz baglantist icin kullanilir.
200~230V AC Giig, 50/60Hz

Dahili / Harici Rejeneratif Direng Terminali <
(P.B1,B2)

Dahili frenleme direnci kullanimi igin B1 ve B2
terminalleri kisa devre edilmelidir. Harici

frenleme direnci kullaniminda, direng baglantisi

P ve B1 terminalleri tizerinden yapiimalidir. (B2
terminali agik birakilmalidr.)

Serva Motor Cikisi <

Servo motoru servo siiriiciiye baglamak
icin kullanifr.

67

181.8

Olgiiler mm'dir.

188.8

28

> Gosterge

5 haneli ve 7 segmentli led, servo durumunu
veya arizalarini gériintiler ve ayarlandiginda
gerekli parametreleri gosterebilir.

> USB Baglantisi
Arayiiz baglantist icin kullanilir

» Enkoder Arabirimi

Servo motorun enkoderini baglamak igin
kullanilir.

» 1/0 Arabirimi

Harici bir kontrol initesine(PLC) bagjlanmak veya
/0 sinyallerini kontrol etmek iin kullanilir.

» CANopen/EtherCAT Haberlesme
Arabirimi

CANopen ve EtherCAT haberlesmesi igin
kullanilir.

» Seri Haberlesme Arabirimi

Servo Siiriictiyil RS232 veya RS485 seri
haberlesme ile diger kontrol cihazlarina
baglamak icin kullanilr.

67

D42

181,8
1738




AKSESUARLAR

SERVO SURUCU KONNEKTORLER
& USB KABLOSU

* Tim SD-LP servo sirici ailesi icin kullanilabilecek |- baglanti konnektdri,
enkoder konnektdrd, sirlict giig konektorii ve siirlicti sinyal konnektdr opsiyonlar
sunulmaktadir. Ayrica arayiiz baglantisi icin USB kablosu mevcuttur.

\ h-,.
. SEBEKE EMC FILTRELER] & FRENLEME
.5“ . DIRENCLERI
g * Elektromanyetik uyumluluk icin EMC filtre ve rejeneratif
b . enerjiyi harcamak igin frenleme direnc opsiyonlari
——— desteklenmektedir.

SINYAL VE GUC
KABLOLARI

30



*200W-1kW ve 750W-1.5kW gig
araliklarinda frenli ve frensiz motorlara
uyumlu, hareketli ve sabit olmak lizere
3m, 5m, 8m uzunluklaninda glic kablolar,

*200W-1kW ve 750W-1.5kW giic araliklarinda
artinmli ve BiSS (mutlak) enkoderlere sahip
motorlara uyumlu 3m, 5m, 8m uzunluklarinda
sinyal kablosu opsiyonlari sunulmaktadir.

)

SERVO MOTOR GUG KONNEKTORU

* 200W-1kW ve 750W-1.5kW gic araliklari icin f\
disi ve erkek olmak tizere frenli ve frensiz glic

konnektérii opsiyonlar sunulmaktadir.

SERVO MOTOR SINYAL KONNEKTORU

* 200W-1kW ve 750W-1.5kW gic araliklari icin
frenli ve frensiz motorlarla uyumlu disi ve erkek
olmak (zere sinyal konnektdri opsiyonlari
sunulmaktadir.
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Ymb Teknolojik Uriinler Pazarlama San. Tic. A.S. E E
Anadolu Yakasi OSB Gazi Bulvari No: 55 U

Tuzla 34953 ISTANBUL

; T:+90 216 504 00 20 F: +90 216 59319 99 E

www.smbtechnics.com

YMB TEKNOLOJIK URUNLER PAZARLAMA SAN. TIC. A.S., trtnlerin model, fiyat, teknik 6zellik, donanim ve renklerinde degisiklik yapma hakkini sakli tutar. Urtinlerimizde verilen teknik
bilgiler farklilik gdsterebilir. Katalogta kullanilan gérsellerin ofset, 3d, tipografik vb hatalari YMB TEKNOLOJIK URUNLER PAZARLAMA SAN. TiC. A.S'i baglayici degildir. Baskidan kaynakla-
nabilecek goérsel farkliliklardan YMB TEKNOLOJIK URUNLER PAZARLAMA SAN. TiC. A.S sorumlu degildir. Uranlerin goérselleri YMB TEKNOLOJIK URUNLER PAZARLAMA A S’e aittir.
izinsiz kopyalanamaz, Uretilemez, cogaltilamaz. Bunlarin tespiti halinde YMB TEKNOLOJIK URUNLER PAZARLAMA SAN. TIC. A'S. yasal islem baslatma hakkina sahiptir.
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